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La Revolution Humanoide 2026

Des Prototypes aux Partenaires Stratéegiques

Une convergence technologique et sociale ROBOTMAG



Le Point de Bascule

Apres des décennies de demonstrations en
laboratoire, 2026 marque le moment ou les robots

deviennent:

A

¢ Commercialement viables
¢ Socialement acceptables
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2026

Une transformation profonde des usages

industriels, domestiques et sociaux.
ROBOTMAG




Le Cerveau: LlA
Geénerative et Adaptative

e Duo Strategique : Fusion de la
robotique et de I'lA embarqueée.

* Autonomie : Capacité de decision en
temps réel et apprentissage sans
supervision constante.

* Interaction : Compréhension
d'instructions complexes et dialogue
naturel.

ROBOTMAG



Les Sens:
Perception
et Haptique

Navigation dans des
environnements non
structurés grace a:

* \/ision par ordinateur :
Cameéras haute résolution.

» Sensibilité tactile:
Capteurs haptiques pour
une manipulation précise
des outils.

La fin de la robotique aveugle.
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Le Corps:
Reduire la
Barriere Matérielle

Miniaturisation : Moteurs
electriques compacts et
puissants.

* Endurance : Batteries a
autonomie prolongée.

* Modularité : Conception
flexible pour des
applications specifiques
(logistique, soins,
surveillance).
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O Industrie : La Production Intelligente e =
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Passage de l'automatisation cloisonnée a la collaboration. 1

Les humanoides travaillent aux cotés des opérateurs dans des chaines mixtes, s'adaptant qaE 3
aux conditions changeantes sans nécessiter de réaménagement des infrastructures. 4
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1« Point de collecte de
" données en temps réel.

. * Détection d'anomalies
ﬁet controle qualité.
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* Gestion du tri et transport
en espaces encombreés.
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» Manipulation d'objets
varies.
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Santé : Une Reponse au Defi Demographique

Vieillissement de la population et pénurie de personnel qualifié.

 Livraison de médicaments et surveillance.
e Accompagnement émotionnel et déetection de détresse. .
. . - -
 Assistance aux patients dependants. _ -
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‘L'Interface Sociale Naturelle

- Combinaison de capacites physiques
et d'lA sociale. . o ¢

Une interaction moins intimidante *
pour une adoption large dans les

foyers et établissements de sante.
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Ethique, Sécurité et
Reglementation

Qui est responsable en cas de dommages ?

Comment protéger la vie privée ?
bl

Normes internationales : Lignes
directrices de securité.

Union Européenne : Programmes de
certification et standards minimaux.




Le Défi de la Confiance
La réussite commerciale depend
de I'acceptation sociale.

1. Transparence du fonctionnement.
2. Design rassurant.
3. Fiabilité éprouveée.




La Conv

ergence

[

de 2026

Cadre [/ (FpyhR
Reglementaire \X. 224

Acceptation
Sociale

ROBOTMAG






